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人工智能综合实验箱

·Python程序设计              ·机器学习
·深度学习                            ·数字图像处理
·机器视觉                            ·深度视觉
·语音识别与传感器             ·嵌入式系统及应用
·基于视觉的机器人应用

人工智能基础产品人工智能基础产品
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课程资源和知识点
·AI+视觉分拣
·AI+深度视觉
·AI+语音识别
·AI+嵌入式传感器

功能应用

·支持开箱即用： 一体化设计，配备17寸屏幕、键盘、鼠标，提供多
种实验教具；
·集成6类人工智能模块： 包含边缘计算终端、2D视觉、深度视觉
、机械手臂、语音模块、嵌入式传感器，支持多门课程的实践教学；
·开放性实验环境： 基于Linux操作系统，采用Jupyter Note-
book交互式编程环境，使用Python开发语言。

产品特点

人工智能算法开发实训系统

·算法开发全周期：从数据处理、算法开发、算法测试到算法推理应用
的算法全生命周期平台系统；
·实验实训监管：支持实时状态监控，可看到学生的实验未开始、实验
数据等待下发、处理数据、算法训练中、训练已完成、开发迭代、过程
评价情况等状态；
·企业级项目实战：涵盖真实行业项目的教学课程、实训教学资源，具
备丰富的教学实验案例、行业数据、实训项目，培养学生具备专业岗
位与职业能力。

·人工智能导论                   ·深度学习
·机器学习                           ·数字图像处理
·自然语言处理                   ·计算机视觉
·AI产品设计

产品特点

课程资源和知识点
·数据挖掘
·数据标注
·算法开发训练
·算法部署与应用
·算法仓
·数字图像处理

功能应用

人工智能在线实践教学平台

·人工智能导论                 ·深度学习
·机器学习                         ·自然语言处理
·计算机视觉                     ·智能语音识别
·实战案例

课程资源和知识点
·数据标注                ·算法部署与应用
·资源及学生管理    ·运维管理
·算法仓

功能应用

·算法可视化：支持多种算法的可视化教学，支持即时交互，可通
过调节算法参数观察结果的变化；
·实验实训监管：支持实时状态监控，可看到学生的实验未开始、
进行中、请求协助中、已完成、实验报告提交情况等状态；
·企业级项目实战：支持从项目前期启动环节，到项目开发过程，
再到项目测试评审的完整项目教学，将实战全流程拆解为细粒度
的任务驱动模式。

产品特点

机器视觉图像处理实验系统

·图像处理算法：学生可快速学习研究掌握图像处理基础知识及典型
高级应用算法；
·实验实训便捷：配备多种实物备测样件，方便用户快速开展视觉应
用实验，便捷的图像采集程序，适配相机一键对实验台中的图像进行
采集；
·程序源代码开放：提供图像处理Matlab程序和部分C++程序，程序
源代码完全开放，提供3大类别图像处理实验和8个视觉图像处理高
级应用。

·图像处理、分析与机器视觉            ·深度学习
·机器学习                                          ·离散数学及其应用
·数字图像处理  
·模式识别与智能计算-MATLAB技术实现

产品特点

课程资源和知识点
·图像的点运算
·图像变换
·图像的几何变换
·图像的形态学处理
·图像二值化处理
·图片加噪声与去噪

功能应用



智能型倒立摆

·自动控制原理                  ·现代控制理论
·控制工程基础                  ·智能控制
·运动控制系统                  ·机器人技术基础
·机器人控制技术              ·机器学习
·强化学习

机器人与视觉人工智能基础产品
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课程资源和知识点
·系统建模和稳定性分析
·频率响应校正
·极点配置
·根轨迹校正控制
·BP神经网络控制

功能应用

四轴/六轴机器人视觉实验平台

机器视觉应用实验箱

3D工业视觉检测实训平台

四轴/六轴机器人视觉检测生产线 视觉与机器人应用实训平台 三坐标机器视觉实训平台

·经典对象模型：倒立摆控制系统是一个复杂的、不稳定的、非线性
系统，是进行控制理论教学及开展控制工程实践的经典对象模型；
·工业级配置：满足自动控制原理、现代控制理论、智能控制系列课
程的实践教学、创新研究需要；
·虚实结合：基于数字孪生技术的3D虚拟仿真实验软件，可独立开
展倒立摆虚拟仿真实验；支持虚拟仿真实验控制参数与实物平台实
验控制参数交互验证。

产品特点

·支持开箱即用：一体化设计，配备17寸屏幕、键盘、鼠标，提供多种实验教具；
·面向工程应用：面向物流分拣、质量检测、安防监控等多个领域的应用开发；
·提供6类视觉套件：包括形状颜色识别、尺寸测量、缺陷检测、条码和二维码识别、证件字
符识别、运动目标识别等6类视觉实训套件。

产品特点

·多种技术融合：融合了3D视觉系统调试应用开发、2D视觉系统应用技术、图形化视觉处
理技术、机器人离线编程与调试技术、深度学习等技术；
·图形化编程方式：完全图形化的视觉软件，无需编写代码即可完成拆垛、无序工件上料
等视觉应用。

产品特点

智能型球杆系统

·经典控制对象：具有机械结构简单,占用空间小以及便于观察等特
点，对其进行控制可以直观的反应控制器的控制效果；
·工业级配置：工业级运动控制器配置、精准验证原理模型，支持开展
基于人工智能的深度强化学习模型训练及实物平台控制；
·虚实结合：基于数字孪生技术的3D虚拟仿真实验软件，可独立开展
倒立摆虚拟仿真实验；支持虚拟仿真实验控制参数与实物平台实验
控制参数交互验证。

·自动控制原理             ·现代控制理论
·控制工程基础             ·智能控制
·运动控制系统             ·机器人技术基础
·机器人控制技术         ·机器学习
·强化学习

产品特点

课程资源和知识点
·系统建模和稳定性分析
·频率响应校正
·PID控制、LQR控制
·模糊控制
·深度强化学习控制模型训练

功能应用

·Python程序设计                     ·机器学习                       ·深度学习                         ·数字图像处理
·机器视觉                                   ·人脸识别                       ·目标跟踪                         ·3D视觉
·机器人学                                   ·电机与电气控制            ·机器人运动控制             ·机器人编程                      
·基于视觉的机器人应用

课程资源和知识点

2D视觉+机器人应用

2D视觉

2D视觉+3D视觉+机器人应用

·面向生产场景：以视觉系统和机器人为核心，搭建基于人工智能技术的机器人+视觉生产应用场景；
·多种技术融合：融合了Linux系统、深度学习、机器视觉、机器人控制、传感器控制、生产线控制、视觉与机器人协同作业等多种技术；
·丰富的实践案例：提供基于深度学习的目标识别、证件识别、字符识别、车牌识别、物体识别、缺陷检测、尺寸测量、颜色形状识别等多
种实践案例。

产品特点

球杆系统（压电型）

直线二级倒立摆

直线一级倒立摆

旋转倒立摆

球杆系统（视觉型）



大型仿人机器人

·视觉定位                   ·环境三维重建
·动态避障导航           ·步态规划与控制
·双臂协同控制           ·机器视觉
·深度视觉                   ·人机安全交互
·基于视觉的机器人应用

机器人与视觉
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课程资源和知识点
·AI+视觉导航
·AI+深度视觉
·AI+步态规划
·AI+双臂协同控制

功能应用

·极高的控制精度：可以让手指灵活的弹琴、写字和画画；实现柔性控制，可以与人和
物体实现安全地交互；
·高性能伺服舵机：一体化驱动单元，由无框力矩电机、精密谐波减速、驱动控制器及
双编码器组成；
·便捷的开发环境：基于ROS和Android开发，开放丰富的接口，提供SDK及文档、
Demo、PC端管理等系列工具；
·仿真平台及仿真模型：机器人模型与机器人实体对应，基础接口、传感器对接完成，
便于算法开发与验证。

产品特点

·类人设计：双臂各有6个自由度，底盘采用360度耐磨静音全向轮。高度拟人化，
同时有较好的运动性能；
·双导航系统：两套导航系统，支持建图导航的原理及应用开发学习和实施部署
学习；
·开发系统：基于ROS和Android开发，提供语音、视觉、运动，关节控制，传感器
等接口；
·成果展示：完整的人机交互，迎宾互动，导航避障，远程控制，云端管理的功能。

产品特点
智能服务机器人

·机器人操作系统                ·深度学习
·机器学习                            ·机器人控制应用
·机器人感知系统                ·智能语音识别
·仿真工具应用

课程资源和知识点
·多传感器融合导航
·AI语音人机交互
·AI视觉人机交互
·运动关节控制
·机器人底盘控制

功能应用

人形双足教育机器人

机器人与视觉

·视觉库应用                   ·目标检测应用
·步态算法应用               ·双臂协同控制
·机器视觉                       ·深度视觉
·人机安全交互               ·基于视觉的机器人应用

课程资源和知识点
·AI+视觉导航
·AI+深度视觉
·AI+步态规划
·AI+双臂协同控制

功能应用

·开放式架构：Raspberry Pi + STM32开放式的硬件平台架构及ROS开源机器人操
作系统；
·高性能配套电机：配备17个自研伺服电机，可实现丰富拟人动作，配备6个传感器
接口和多种外接传感器；
·内置常用AI语音/视觉算法：如语音识别、语义识别、人脸分析、人脸跟踪等；
·编程语言：支持Python、Java、C/C++、BLockly等多种编程语言。

产品特点

多模态人形教学机器人

·机器人智能传感器                ·深度学习
·机器学习                                ·触觉感知交互
·智能语音交互                        ·视觉传感交互
·惯性传感交互

课程资源和知识点
·多传感器融合
·AI语音人机交互
·AI视觉人机交互
·运动关节控制
·安卓应用开发

功能应用

·人机交互：采用多自由度微型伺服舵机设计，独有生命感程序设计架构，实现丰富
的多模态人机交互；
·开发系统：硬件、软件、AI能力、生命感等各项能力均通过SDK开放，应用场景涵盖
多个领域；
·编程语言：支持Java和Python编程语言以及PRP动作回读编程、图形化编程等编
程教育学习；
·多传感器：搭载多传感器，包括距离传感器、加速度传感器、陀螺仪、触碰传感器等。

产品特点



智能语音交互实验箱

通用移动机器人
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·结构特点：一体化设计，配备17寸屏幕、键盘、鼠标，开箱即用；
·多种AI能力接入：可提供≥10种AI能力的服务系统接入，包含但不限于语音唤
醒、机器翻译、语音识别、语音合成、口语评测等；
·软件环境：采用windows操作系统，Python编程语言，提供全部的语音开发
接口，可方便的完成各类语音应用实践。

·设备在休眠或锁屏状态下也能检
测到用户的声音(设定的语音指令，
即唤醒词)，让处于休眠状态下的设
备直接进入到等待指令状态。

产品特点

语音唤醒
·支持将麦克风的语音音频转为相
应语言文字，支持对录制的音视频
进行语音转文字，并自动生成字幕。

语音识别

·支持将文本数据通过HTTP请求
体或WebSocket发送至语音合成
服务，一次性地或实时地返回合成
的音频数据；
·每次请求最多支持300字符。

语音合成
·可对文本进行分析处理，识别出其中
蕴含的语义信息，根据语境做出应答；
·支持用户输入对话文本后由系统自
动判断对话类型并做出相应回复。

对话系统

功能应用

智能驾驶

智能驾驶机器人

·智能驾驶案例库：包括车道线检测案例库、红绿灯识别案例库、交通标志识别案例库、
行人检测案例库；
·车辆安全行驶：车辆行驶时，通过算法识别障碍物类型，引导车辆减速或避让；
·交通标识识别：支持对左转弯、右转弯、直行、人行横道、停止、红绿灯等多种道路标识
的识别。

产品特点

·ROS操作系统                         ·移动机器人控制                           ·车载传感器控制
·激光SLAM建图                      ·交通标志识别                                ·手势和语音控制
·机械臂运动控制                     ·机械臂与移动机器人协同            ·深度视觉感知与引导
·深度学习                                 ·目标检测与识别                            ·智能驾驶
·人机交互

课程资源和知识点

·软件环境：采用ROS操作系统，使用Python开发语言，支持移动机器人的运动控制，以及各类人工智能框架的部署；
·多模块融合：集成了车载处理单元、运动控制器、视觉感知、激光雷达、语音识别、姿态与环境传感系统（机械手臂）等多个模块，功
能丰富；
·视觉感知功能：提供基于深度学习的目标识别算法，可引导移动机器人（机械臂）在复杂场景中执行各类工作。

产品特点

语音处理

·语音信号处理                  ·语音识别                      ·语音唤醒                         ·语音合成
·对话系统                          ·语音机器人

课程资源和知识点

人机协作

移动机器人应用与控制

单臂复合仿人机器人

移动机器人应用开发平台 基于视觉的移动抓取机器人 复合型移动协作机器人（标准版）

·仿人外观：采用了五指灵巧手结构，使得机器人具备了从手臂到手指的全部自由度；
·多种技术融合：融合了移动机器人、协作机械臂、五指灵巧手、深度视觉、语音控制、传
感器控制等多种前沿设备和技术；
·人机协作：支持根据语音指令、视觉识别等控制机器人的运动，开展人机协作。

产品特点



智能巡检机器人

·激光导航应用                        ·目标检测应用
·机器视觉                                ·深度视觉
·RFID技术应用                       ·大数据可视化应用
·基于视觉的机器人应用

工业级移动/复合机器人
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课程资源和知识点
·机器人认识巡检场地
·机器人巡检机房
·机器人接待访客
·机器人资产盘点

功能应用

·高精度定位导航：在狭窄复杂的环境下，可实现完全的自主导航和自动巡检；
·视觉算法高度集成：基于高清摄像头搭载工业图像识别、人脸识别等多种深度学习
算法，可实现对室内数十种目标的精准识别；
·资产管理高效便捷：搭载超高频RFID技术，可对室内环境中多类资产进行快速读
取和校验；
·运维大数据引擎：连强大的平台数据集成和统计可满足多种业务，支持呈现多种数
据统计报表。

产品特点

·自主路径规划巡逻：融合长视距、高精度3D激光雷达+深度视觉摄像头+超声等
传感器的核心算法，多组算法深度融合，实现对环境的全面感知；
·实时视频画面回传：无线应急通信自组网系统，能够实时将图像和数据回传到
指挥中心；
·远程红外热成像：云台支持水平范围0~360°连续旋转，垂直范围-90°~+90°，实
现全方位无死角监控；
·主动预警：高精度的智能分析功能，可有效区分人、车、物，主动预警。

产品特点
智能安防机器人

·多传感器融合运动导航深度学习
·机器学习                            ·高带宽视频传输技术
·大数据引擎技术                ·视觉传感交互
·惯性传感交互

课程资源和知识点
·机器人轨迹规划
·机器人自动巡逻
·机器人自动回充
·机器人主动预警
·红外热成像应用

功能应用

高精度智能移动平台

通用移动机器人

·作为输送平台：直接作为输送平台使用，完成150kg级别的物料运输；
·作为外设安装平台：拓展机械臂手臂或其他夹持机构，平台内部预留安装空间。

产品特点

·移动机器人控制               ·激光SLAM建图
·自主导航                           ·物流输送
·智能制造                           ·多机协同

科研和应用领域

·移动机器人控制               ·激光SLAM建图
·自主导航                           ·物流输送
·人机协作                           ·室内巡检

科研和应用领域

复合型移动协作机器人（旗舰版）

功能应用

·基于深度视觉的物体抓取：手臂末端配备深度相机，可根据物体的姿态引导机械臂
进行抓取；
·多种人机协作：适用于车间智能搬运、新零售、酒店服务、现代农业等多种场景。

产品特点

·采用工业级控制器，使得移动
平台的运动精度可达±5mm，
远超当前大多数ROS移动机器
人的精度水平。

高精度
·配置大功率电机，移动底盘提供
超过150kg负载的驱动能力，适用
于各类重物运输的场景。

大负载
·配备核心的地图构建和定位导
航功能，机体内部预留丰富的上
层机构扩展接口，可快速帮助用
户实现移动机器人的各种应用。

多场景通用



移动机器人开发实验平台

·机器人运动学                        ·导航与定位
·路径规划                                ·机器人仿真
·计算机视觉                            ·深度学习
·传感器技术

工业机器人及应用
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课程资源和知识点
·机器人传感器应用     ·移动机器人行驶算法
·激光雷达数据采集与分析
·机器人沿墙行驶
·自动驾驶场景应用
·集群机器人应用

功能应用

·模拟工程应用场景：平台结合机器视觉、自动驾驶、定位导航等相关知识，提供模拟
工程应用场景的开放式创新训练；
·虚实结合应用：提供友好的样机仿真系统，实验代码可在仿真系统和实物样机上无
缝衔接使用；
·控制器接口丰富：机器人控制API接口丰富，支持二次开发，支持相关建模软件做机
器人建模仿真、实物验证。

产品特点

·机构的特点：具有三个自由度，以并联方式驱动的一种闭环机构，其优点呈现
为无累积误差，精度较高、速度快、动态响应好；
·精致系统设计：桌面型并联机器人工业级运动控制器配置、可靠性高、稳定性
好，定位精度高，精准验证原理实验，提供工程应用场景的开放式创新训练；
·控制器接口丰富：控制器开放接口，支持在相关建模软件做机器人建模仿真、
实物验证，预留数据接口，提供常规图像处理算法，支持算法修正。

产品特点
并联机器人实验平台

·机器人技术基础
·机器人学导论                          ·机器人控制技术
·运动控制系统                          ·并联机器人
·工业机器人技术基础              ·图像处理分析与机器视觉
·机器人学建模

课程资源和知识点
·机器人运动学建模正解
·机器人运动学建模逆解
·关节空间轨迹规划
·笛卡尔坐标空间的轨迹规划
·基于颜色工件分类抓取实验
·基于深度强化学习的五子棋

功能应用

工业级移动/复合机器人

视觉感知与工业机器人实训平台

·工业机器人控制与编程      ·机器视觉与图像处理
·人机交互                              ·PLC电气控制
·工业机器人与视觉协同       ·机电一体化

课程资源和知识点
·2D视觉感知系统               ·3D视觉感知系统
·物料输送系统                    ·人机交互系统
·多种实训模块                    ·PLC电气控制系统

功能应用

·基础实训模块：设置有示教模块、轨迹路径模块、吸盘模块、物料分拣模块、立体仓
库模块、输送线模块、旋转送料模块，可供进行基础实训与教学；
·可拓展的柔性控制模块：包括2D视觉感知系统、3D视觉感知系统、人机交互系统，
提升环境感知能力；
·机器人与2D/3D协同作业：完成如视觉搬运码垛、自适应物体分拣、最优动作规划
等多种柔性生产功能。

产品特点

·虚拟仿真软件：支持学生在虚拟场景下进行工业机器人本体、电控、维修知识
的拆装过程与工艺学习，满足虚实相结合的教学；
·手机端虚拟软件：提供手机端安卓安装软件包，具备AR扫描功能，学生可随时
随地学习工业机器人本体结构、本体装配、本体维护等知识；
·多人同时实训：支持不少于30人同时进行拆装仿真实训。

产品特点
工业机器人装调维护仿真实训平台

·工业机器人装配与调试                   ·电气安装与调试
·工业机器人应用                               ·工业机器人机电装调
·故障维修                                           ·可编程控制

课程资源和知识点
·6kg工业机器人
·可旋转装调结构
·电气控制柜
·虚拟仿真软件

功能应用



工业机器人应用工作站

·工业机器人技术基础         ·工业机器人基础操作与编程
·工业机器人控制技术         ·机器视觉与传感器技术
·工业机器人与现场总线网络技术
·智能制造技术基础

智能制造与运维
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课程资源和知识点
·工业机器人本体应用         ·标准实训工作台
·编程仿真软件                     ·搬运码垛模块
·视觉分拣模块                     ·工件仓储模块
·传送带运输模块

功能应用

·开放式的平台：平台采用模块化设计，可开展工业机器人的基础操作实训、机器人
编程以及应用实训及综合性科研实训；
·多种先进技术融合应用：系统融入工业机器人技术、机械传动技术、电子电工技术、
多种作业技术、智能传感技术、可编程控制技术、机器视觉技术、计算机技术、串口通
信技术、以太网通讯技术、离线编程仿真技术等先进制造技术，有利于学生进一步学
习先进技术在智能制造领域中的应用。

产品特点

·模拟工业场景：采用运动控制系统实现驱动及编程控制，是经典的机器人运动
学、机器人运动控制实验设备,在点胶、码垛、分拣、搬运、上下料等常见的工业生
产领域有广泛应用；
·三维运动模组：以伺服控制器、滚珠丝杆、同步皮带等组件架构起来,可以完成
在XYZ三维坐标系中任意一点的到达和遵循可控的运动轨迹；
·创新拓展应用：结合工业应用场景，实验平台配套工业相机，完成机器视觉相
关实验，完成自动锁螺丝、 3D打印等创新拓展应用。

产品特点
直角坐标机器人创新实验平台

·机器人技术基础
·机器人学导论                          ·机器人控制技术
·运动控制系统                          ·工业机器人技术基础
·数字控制系纺                          ·伺服控制系统

课程资源和知识点
·伺服器参数整定
·电流环速度环位置环控制
·平面直线、圆弧插补
·空间直线、圆弧插补
·数控代码编程

功能应用

·与大型智能制造生产线的功能相似，但建设成本仅为后者
的10%左右；
·可人手一机，单独工作，又可以组合为生产线进行任务协
同，开展小组教学。

·低建设成本
·支持多种类机器视觉、机器人、复杂传感器与智能控制等
关键技术的组合实验，可支持多种不同模块同时联动实验。

·综合性实验实训

·采用多台六轴机器人、输送系统
、视觉系统、工控机，以常见的零
部件组装和分类为应用场景，搭
建智能制造系统。

结构特点
·融合了Linux系统、深度学习、机
器视觉、机器人控制、视觉与机器
人协同、生产线系统集成等多种
技术。

多种技术融合
·基于Linux操作系统，采用
Jupyter Notebook交互式编程环
境，使用Python开发语言。

软件环境

桌面式智能制造生产线

·Python程序设计                                ·数字图像处理
·机器视觉                                              ·机器人控制
·基于视觉的机器人应用                       ·生产线系统集成

课程资源和知识点

产品特点

功能优势

工业机器人及应用



智能制造生产线与智能运维实训室
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功能优势

·针对以机械、电气控制、电子、自
动化等学科为基础的智能制造专
业教学与实践。

面向专业
·三种教学模式：基础教学模式、自
动化生产模式、智能运维模式。学
生不仅具备设备的基础操作能力，
更具备故障的检测与排除能力。

多种教学模式
·数字化工厂理念，将系统工艺流
程、设备情况，均以数字化的方式
汇总到运维管理系统，并进行有机
的展示 。

设计理念

智能制造与运维

软件平台

B



虚拟现实行业内容平台 虚拟现实内容创作软件

虚拟仿真实验教学管理平台
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软件平台 软件平台

面向行业用户的虚拟现实内容平台,链接教育用户和优秀内容开发者,帮助高等教育、职业
教育等用户。

集成为各专业打造的虚拟现实引擎开发工具，具有跨平台（支持国产系统）和 易学易用的
特性，提供快速搭建场景、图形化交互编辑、多人协同演练等功能，可应用于各个专业。

拟现实工业可视化软件
面向高端制造行业，全生命周期的虚拟现实设计软件，能高效导入大型工业数据，在 VR 环
境 中流畅使用，支持跨平台、集剖切、物理、装配、干涉、虚拟展示于一体的工业软件。帮助教
育用户及企业客户提供虚拟样机展示、产品验证及设计评审、装配培训、市场宣传等应用。

解决优质VR内容稀缺、
内容获取渠道有限、
内容标准不一、
设备之间互联互通困难等
现实问题。

打造“五位一体”智慧课堂
满足用户教、学、考、练、评需求，贯穿VR课程教学考练评全流
程，创新VR课程教学计划，丰富VR教学手段。

3800+
VR课程资源

教/学/考练/评 VR资源及二维课件 实训室建设 高等教育职业教育 限时体验海量内容

课程管理
成绩统计
学习轨迹

同步教学
实时互动
课后留言

多媒体教学课程
 VR实训资源

考核题库
课程数据
用户数据
数字数据

280+
专业类别

100+
系列

教学管理 互动课堂 资源库 数据统计分析

教 学
练考

评

轻量化安装
安装包约100M

跨平台发布运行
设备性能要求极低支持跨平台

兼容国产操作系统
更强大的功能

支持物理系统、UI交互、
手势识别等

更广泛的数据兼容
支持建筑模型、

常用三维模型工业模型

跨平台 剖切 物理 装配 干涉 虚拟展示



3 D 模 型 素 材 库
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软件平台

3D模型资源库拥有超过三万个精品模型，每个模型都经过了坐标系归零、节点归类、尺
寸统一等优化处理，用户通过虚拟内容编辑等软件内置，就可以直接下载和拖入编辑窗
口使用。

建设方案

C
工业CAD模型 3D打印模型

3000+精品模型 VR/AR模型



人工智能实验室建设方案

视觉与机器人应用实验（训）室建设方案

智能语音实验室建设方案
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建设方案 本科 建设方案 本科

序号 产品名称 图片 主要功能 数量（套） 配置说明

1 人工智能在线算法开发实训平台 算法开发学习 1
视频模拟器、算法训练服务器，侧重人工智能专业的算法学习

2 人工智能综合实验箱 基础理论验证 25 40-50人大班，分组教学

3 四轴/六轴机器人视觉实验平台 应用实践（机器人+视觉）
10

可二选一，并确认四轴或六轴
4 四轴/六轴机器人视觉检测生产线 10

5 移动机器人应用开发平台 应用实践（移动机器人）
10

可二选一
6 基于视觉的移动抓取机器人 10

7 单臂复合仿人机器人 科研展示 1 选配

机器视觉基础实验室建设方案



移动机器人实验室建设方案 智能网联车实验（训）室建设方案

服务机器人实验室建设方案
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建设方案 本科 建设方案 本科

智能驾驶实验室建设方案



工业机器人实验（训）室建设方案 机器视觉控制实验（训）室建设方案

25 26

建设方案 本科 建设方案 中高职

智能制造实验（训）室建设方案

工业机器人实验（训）室建设方案



智能制造实验（训）室建设方案
智能制造实验（训）室建设方案
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建设方案 中高职 建设方案 中高职

配置方案包括智能制造现场广泛应用的直角坐标机器人（桁架机器人）、并联机器人、六自由度工业机器人等。通过对机
器人运动控制系统、机器视觉图像处理系统的学习开发，工业机器人应用编程系统的学习应用，同时完成相应工程实际
案例，可夯实课程专业理论知识，有效训练和培养学生在机器人、智能制造方面的实践能力和创新能力。



AI+控制原理实验室建设方案 机器视觉实验室建设方案
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建设方案 中高职 建设方案 中高职

配套设备为具备机器视觉图像处理功能的三轴运动平台，以及视觉图像处理实验系统。涵盖机器人技术、运
动控制、机器视觉、图像处理、人工智能等专业知识体系。通过机器人运动控制基础开发以及结合机器视觉图
像处理技术完成实际案例，夯实学生理论知识，训练和培养学生在机器人、智能制造方面的实践能力和创新
能力。

配套设备为智能型倒立摆、球杆系统。学生通过倒立摆、球杆系统这种经典的控制原理对象模型，完成人工
智能（强化学习）控制模型的训练和实物平台部署，让人工智能控制看得见，可激发学会兴趣，有助于学生理
解学习人工智能和智能控制知识。



VR综合教学实训展示中心建设方案
智能制造仿真实训中心建设方案
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建设方案 中高职 建设方案 中高职

VR综合教学实训展示中心布局示意图 VR综合教学实训展示中心效果示意图
智能制造仿真实训中心布局示意图 智能制造仿真实训中心效果示意图



农林畜牧仿真教学中心建设方案
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建设方案 中高职 建设方案 中高职

农林畜牧仿真教学中心布局示意图 农林畜牧仿真教学中心效果示意图

VR思政教学中心建设方案

VR思政教学中心布局示意图 VR思政教学中心效果示意图



35 36

建设方案 中高职

VR研发创作中心建设方案

VR研发创作中心布局示意图
VR研发创作中心 效果示意图


